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Caracteristicas:

Este robot cuadripedo con vision de Inteligencia Artificial, esta
fabricado en aleacion de aluminio y cargado con 8 potentes servos
sin nucleo. EI mecanismo de sus piernas contribuye a acciones
flexibles y diversas y le permite caminar, subir y bajar escaleras, entre
otros. Posee una vista en primera persona para realizar juegos
incorporando IA; por ejemplo, el seguimiento de objetivos, deteccion
de rostros, seguimiento de lineas, escalada automatica, entre otros.

Se basa en ROS (sistema operativo de robot) y es compatible con
simuladores. Sirve como una excelente plataforma para aprender y
verificar la vision artificial, la cinematica del robot, el control de la
marcha cuadruple y otros algoritmos. Ademas, incorpora tutoriales
con codigo abierto lo que ayudara a cualquier persona ocuparlo
rdpidamente.

Este es un cuadrupedo, educativo, interactivo, desarrollado para la ensefianza, investigacion y experimentacién en
inteligencia artificial y robdtica avanzada. Basado en Raspberry Pi, integra 8 servomotores de alto torque y multiples sensores
inteligentes, como camara HD, IMU y LiDAR, que permiten un control preciso y dindmico. Ofrece visién por computadora
mediante OpenCV, deteccidon de postura y planeacién de marcha optimizada. Es compatible con ROS, programable en Python,
controlable mediante aplicacién mévil y soporta simulaciones realistas. Su disefio compacto y potente lo convierte en una
herramienta ideal para proyectos educativos, desarrollo tecnolégico, pruebas de algoritmos, aprendizaje de IA y aplicaciones

de robdtica autéonoma.

Especificaciones:

Medidas 210x110x165 mm y pesa aproximadamente 1,2 kg. Incorpora 8 servomotores de alto torque y una cdmara
HD gran angular de 120°. Funciona con Raspberry Pi 4B de 4 u 8 Gb como unidad central y utiliza una bateria 7,4 V 2000 mAh.
Incluye puerto USB-C, conectividad WiFi integrada y estructura compacta disefiada para maxima estabilidad y movilidad.

Proyectos de laboratorio o actividades que se pueden desarrollar:
Algunas de las actividades que se pueden realizar en laboratorios son: vision por computadora para deteccién y
reconocimiento de objetos, planificacion de trayectorias para navegacion auténoma, control de postura y equilibrio
mediante cinematica inversa, simulaciones para probar algoritmos, programacion en Python para comportamientos
auténomos e integracion de sensores como IMU (Unidad de Medicién Inercial), cdmara y LiDAR (Deteccion y Medicidn

por Luz) para tareas robodticas avanzadas.
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Contenido de la Caja Robot cuadrupedo Versién Standard:

Robot Cuadrupedo Pl con Camara Instalada.
Cargador de 8.4V.

Pelotas de Colores y Etiquetas.

Lector de Tarjetas.

Desatornillador.

Manual.
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Composicion de los Kits segun el nivel
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Control remoto

Cambio de marcha ° ° ° °
Deteccion de marcha ° ° ° °
Reconocimiento y seguimiento de color y etiquetas ° ° ° °
Seguimiento de linea y lanzamiento de pelota con IA ° ° ° °
Interaccion de voz con IA ° ° °
Aplicaciones de modelos grandes con IA ° ° °
Aplicaciones de IA incorporadas ° ° °
Control inalambrico ° °
Expansion de sensores ° °
Mapeo y Navegacion ° °
Planificacion de rutas y evasion de obstaculos ° °
Seguimiento y vigilancia con Lidar ° °
Transporte remoto °
Agarre y transporte autbnomo °
Seguimiento de linea autbnomo y manejo de °
obstaculos

Navegacién y transporte °

Kit Estandar Kit Avanzado “ Kit Pro Ultimate




